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1 Potaczenie elektryczne
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2 Podstawy

Wyswietlacz

Wyswietlacz

Znaczenie

Brak informacji o kontroli elemntéw sterujgcych.

TSG nie jest skalibrowany. Kalibracja musi by¢ wykonana
recznie.

Wykryje elektronika TSG nieprawidtowy silnik lub
nieprawidtowe potgczenie silnika, wskaznik miga i

|-" kalibracja jest nie mozliwa.
(spdjrz tez oddzial . Fehler! Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden. Kalibracja Fehler! Verweisquelle
konnte nicht gefunden werden. / StronaFehler!
Textmarke nicht definiert.).
_J

Sygnat ,,otwiera” jest obecny (Open).

Sygnat ,,zamyka” jest obecny (Close).

Drzwi sg otwarte (Opened).

Drzwi sg zamkniete (Closed).

Drzwi sg zablokowane.

pozycja posrednia osiggnieta

osiggnieto szerokos¢ cofania

Wyzwalanie kurtyny swietlnej

Wyzwalanie funkcji STOP




Obstuga

Poprzez nacisniecia pokretta ,,Jog”
przetgcza TSG w menu parametrow.

Jako pierwsze pojawia sie menu PO.

Poprzez obracanie pokretta ,,Jog” w prawo
punkty parametrow zwiekszaja sie.
Poprzez obracanie pokretta ,,Jog” w lewo
punkty parametrow zmiejszajg sie.

Aby odczytac wartosci odpowiedniego
parametru, krotkie nacisniecie pokretta jest
konieczne.



Struktura menu

Elektronika TSG posiada pokretto ,jog” do
sterowania | ustawienia urzadzenia
sterujgcego drzwi (miedzy 7-segmentowym
wyswietlaczem i wyjsciem
przekaznikowych).

Jednokrotne nacisniecie pokretta ,,Jog” z
trybu normalnego wyjscia z menu Start
pojawia sie punkt PO.

Poprzez obracanie pokretta ,jog” w prawo,
punkty menu zwiekszajg sie (P1, P2, ...).

Obracajgc pokretto jog w lewo zmniejszamy
elementy menu.

Naciskajgc pokretto jog, wchodzimy w
odpowiedni parametr.



Jesli pokretto ,jog” obracamy w prawo tak
daleko, ze wyswietlacz wydaje

| pokretto ,jog” wcisniemy, juz wracamy w
menu jeden krok wstecz lub wychodzimy z
menu.

Normaly modus

v
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Abb. 1: Struktura menu



3 Kalibracja

Przygotowanie

Popchnij drzwi recznie mniej wiecej na
Srodek otwarcia, aby rozpoczgc jazde
kalibracyjng stamtad.

Nie ztgczaj lub wyciggnij wtyczke X1
(wejscia) i X2 (wyjscia przekaznikowe) w
celu unikniecia niekontrolowanych
warunkow podczas i bezposrednio po
kalibracii.

Kable silnika TSG dotgczy¢ do listwy
zaciskowej elektroniki X4 | kabel silnika na
X8. Kable enkodera TSG dotgczy¢ do
zaciskow X3 (wtyczki Sub-D9).



Proces kalibracji

WigczyC napiecie sieciowe na stronie
wejscia na urzgdzeniu sterowania drzwi
TSG.

Wybierz parametr P9 | przytrzymaj
nacisniety przez pokretto Jog, okoto 5 [s].

Miga zaprogramowana wartosc catkowitej
masy paneli drzwi (panele drzwi itd, ...).

Pusc¢ pokretto jog.
Obracajgc pokretto jog, nastawiamy
catkowitg mase (paneli drzwi).

Po ustawieniu prawidtowej wagi krotko
nacisnij pokretto.

Na wyswietlaczu pojawi sie:[ Ir ].



Obracajgc pokretto jog w jednym kierunku
musi byC nastawiony jako pierwszy
Kierunek otwarcia.

Jada panele w kierunku zamykania drzwi,
Kierunek jazdy napedu moze by¢ zmieniany
przez obracanie pokretta Jog w innym
Kierunku.

Gdy drzwi 0siggng pozycje otwartg,
automatycznie przesuwajg sie w kierunku
zamkniecia.



Jak pozycja zamknieta zostanie osiggnie-ta,

a na wyswietlaczu pokazuje:] cd ]. znaczy
to ze kalibracja zostata zakonczona z
powodzeniem.

TSG jest gotowe do uzycia, wtyczki X1
(wejscia) i X2 (wyjscia przekaznikowe) moga
byC podtgczone.

£ YouTube

https://www.youtube.com/watch?v=dC54
uQQRR2U



https://www.youtube.com/watch?v=dC54uQQRR2U
https://www.youtube.com/watch?v=dC54uQQRR2U
https://www.youtube.com/watch?v=dC54uQQRR2U

4 Tryb reczny / naped reczny

Tryb reczny wybiera sig przez parametr P1.
Na wyswietlaczu pojawi sie [ Hd ].

Obracajgc pokretto jog w lewo , na
wyswietlaczu pojawi sie [ 0 ].
Trzymajgc pokretto ,jog” wcisnigte |
przytrzymane, drzwi posuwajg sie w
Kierunku otwarcia.

Obracajgc pokretto ,jog"“ w prawo na
wyswietlaczu pojawi sie [ C ].
Trzymajgc pokretto ,jog” wcisnigte |
przytrzymane, drzwi posuwajg sie w
Kierunku zamkniecia.

Puszczajgc pokretto ,jog” drzwi zatrzymaja
sie.



Wybierajgc wyswietlacz [ Hd ] i przez
nacisk na pokretto ,jog” tryb reczny jest
zakonczony.

WSKAZOWKA:

Ruch w trybie recznym ma takie same
wtasciwosci jezdne jak podanie sygnatow
sterujgcych na zaciskach X1.1 1 X1.2
(otwarte drzwi lub drzwi zamknij).

Tak dtugo, jak operator jest w trybie
recznym, zadne sygnaty sterujace s3g
przyjmowane na listwe zaciskowa.



5. Proste ustawienia parametrow

uzytkownika P
Pametry P stuzg do szybkiego
dostosowania wartosci jazdy.

Naciskajgc pokretto ,jog” TSG wigcza sie
do menu parametrow.

Jako pierwszy pojawi sie punkt menu PO.

Przez obracanie pokretta ,jog” w kierunku
prawym menu zwieksza parametry,
poprzez obracanie pokretta ,jog” w lewo
zmniejsza je.

Aby zobaczyC¢ wartosci kazdego parametru,
nacisnij krotko pokretto ,jog”.



Po ustawieniu wartosci wyswietlong;,
wartosc jest zapisana przez nacisniecie

pokretta ,,Jog” | wychodzi z parametru.

Przez wybdr [ CC ] i nacisk na pokretto

,J0g" menu skoczy jeden krok wstecz.

Funkcja Uwagi Stan- | Min | Max | Faktor |Jednost
dart ka
PO | Dostep do menu rozszerzonego (spdjrz Kap.)
P1 | Trybreczny (spdjrz tez Kap. 0)
P2 | Predkos¢ otwarcia Max. 50 01 (80 |0,01 [m/s]
P3 | Predkos¢ zamkniecia Max. 30 01 (80 |0,01 [m/s]
P4 | Predkos¢ blokowania i predkosci petzanie tuz przed | 15 01 (P3 |0,01 [m/s]
odblokowania pozycjg zamknietych drzwi
P5 | Beschleunigung und Bremsen in 07 01 |50 |0,1 [m/s?]
Offne-Richtung
P6 | Przyspieszanie i hamowanie w 07 01 |50 |01 [m/s?]
kierunku otwarcia
P7 |Droga na blokowanie i Dtugos¢ petzania krotko 03 00 (99 |1 [cm]
odblokowywanie przed pozycjg zamkniecia
koncowego drzwi
P8 | Wartos¢ graniczna "zablokowanie 4.0 0.1 (9.9 |1
detekcji" w kierunku zamkniecia
P9 | Aktywacja nauki jazdy (spojrz tez Kap)
CC | Wyjscie z menu Wybierajac CC i naciskajac pokretto ,jog”, wychodzisz z menu.
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6 Menu zaawansowane

Aby dostac sie do trybu menu
zaawansowanego, wybierz parametr PO |
nacisnij i przytrzymaj pokretto ,jog” przez
okoto 5 [s].

Parametry ¢, b, h, e, r, i Au moga bycC
wybrane kreceniem pokretta jog

Normaly modus

()
(]

\4
PO | Pt | P2 | P3| P4 | P5 | P6 | PT | P8 | P9
A
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Abb. 1: Struktura menu

Petne listy parametrow sg przechowywane w
instrukcii.



7 moment trzymajacy drzwi w
pozycjach koncowych

W potozeniach krancowych mozna ustawic
moment trzymajgcy. Moment trzymajacy
powoduje, ze drzwi sg utrzymywane w
odpowiednigj pozycji koncowej z
nastawiong sitg. Rozrdznia sig, czy sygnat
sterujacy jest obecny na wejsciach (,Otworz
drzwi” lub ,,Zamknij drzwi”), lulb nieocbecny.

cC

cd

cE

cF

Moment trzymajgcy w kierunku
otwierania bez sygnatu wejsciowego
,Otwarte drzwi”

Moment trzymajacy w kierunku
zamykania bez sygnatu wejsciowego
,zamknij drzwi”

Moment trzymajacy w kierunku
otwierania z sygnatem wejsciowym
,Otwarte drzwi”

Moment trzymajacy w kierunku
zamykania z sygnatem wejsciowym
,2zamknij drzwi”






8 Naped dodatkowy (SinusDrive /
krzywka)

Karta rozszerzen TSG moze sterowac |
przenosi¢c do dwoch dodatkowych
napedow sinusoidalnych TSG i jest
podtgczona do sekcji sterowania ptyty
gtownej TSG.

Na ptycie gtowne] TSG mozna ustawic
parametry aktywacji funkcji (hA), czas
otwarcia (h7), czas zamkniecia (hb)
napedu TSG Sinus i opdznienie miedzy
otwarciem TSG Sinus | otwarciem drzwi

Parametr | Funkcja Wartos$¢ | Wartosc Wartos¢ | Faktor |Jednostka
Min. standart max.

h7 Czas otwarcia napedu 00 50 80 [1/100
sinusoidalnego TSG Sekundy]

Hb Czas zamkniecia napedu 01 50 80 [1/100
sinusoidalnego TSG Sekundy]

hC Opdznienie czasowe miedzy 01 50 99 [1/100
otwarciem napedu a otwarciem Sekundy]
drzwi




LED1
O (24avDC) PE)%

X1: Potgczenie napedu 1

X2: Potgczenie napedu 2

X3: Potaczenie napiecie przemienne

LED 1:  24[VDC(C] ok



9 Pamiec btedow (parametry E)

Bifad Funkcja Min | Standard | Max | Faktor |Jednostka
EO Droga jazdy jest nieograniczona 00 |00 99 [liczba]
El Droga jazdy jest zamknieta 00 |00 99 [liczba]
E2 Btad EEPROM 00 |00 99 [liczba]
E3 Blokuje przy cofaniu 00 |00 99 [liczba]
E4 Sygnaty enkodera niejednoznaczny lub |00 |00 99 [liczba]
nieistniejgce
ES Monitorowanie czujnika pradu 00 |00 99 [liczba]
wywotane
E6 Wewnetrzny nadzér TSG 00 |00 99 [liczba]
E7 Blokuje przy ponownym wtgczeniu 00 |00 99 [liczba]
ES Liczba restartow (ponownych 00 |00 99 [liczba]

uruchomien)

E9 Monitoring wejscia STOP, wzmacniacza, |00 |00 99 [liczba]
autodiagnostyki

EA Przekroczenie pragdu na postoju 00 |00 99 [liczba]
Eb Btad napiecia 00 |00 99 [liczba]
EC Motor nie OK 00 |00 99 [liczba]
Ed Btedne rozpoznanie motoru. 00 |00 99 [liczba]
EH Zbyt wysoka rezystancja wewnetrzna

silnika
EL diagnostyka napedu
En Btad komunikacji CAN bus
Eu Utrata komunikacji z kartg opcjonalng

10 Czeste problemy
10.1 Silnik szarpie lub jest gtosny



przyczyna

uszkodzenie przektadni:

Silnik jest obcigzony duzymi prgdami przez
dtugi czas.

wyczerpanie wegla:

Silnik jest albo za stary, albo przez dtugi
czas byt poddawany dziataniu wysokich
pragdow.

Rozwigzanie:
Silnik musi zostac wymieniony.

Jesli mozliwe, zanotuj numer katalogowy
silnika, aby moc przeprowadzic wymiane
na 1.

Dodatkowo:

Aby zapobiec ponownemu wystgpieniu
btedu, sprawdz sity trzymania silnika
(parametry Cc,Cd,CE,CF) i sprawdz
mechanike pod kgtem wolnosci.



10.2 Naped Sinus/krzywka
otwiera/zamyka nie do kornca

Przyczyna:

1. Istniejgca krzywka jest wyposazona w
sprezyne, ktora dziata przeciwnie do
Kierunku jazdy napedu sinusoidalnego.

2. Ustawiona droga ruchu napedu
sinusoidalnego nie wystarcza do
catkowitego otwarcia krzywki.

Rozwigzanie

1. poluzowac sprezyne. Jesli nie jest to
mozliwe, to czas, w ktorym naped
sinusoidalny jest zasilany, mozna
ustawic za pomocg parametrow H7
(otwieranie) i Hb (zamykanie).



UWAGA: Nalezy uwazac, aby silnik
sinusoidalny nie sciskat odbojow.

W przeciwnym razie na dtuzsza mete
dojdzie do uszkodzenia przektadni.



10.3 Naped Sinusantrieb nie porusza sie

Przyczyna

1. Uszkodzone potgczenie wtykowe/
kalbel

2. Bezpiecznik na dodatkowej ptytce

drukowane] jest uszkodzony

3. Uszkodzenie przektadni

Rozwigzanie

1. Doktadnie sprawdz wszystkie
wtyczki i kable.
2. Sprawdz bezpiecznik i wymien w
razie potrzeby.
3. Jesli przektadnia jest uszkodzona,
nalezy wymieni¢ naped sinusoidalny.



10.4 Drzwi pompujg w pozycjach
kor\cowych

Przyczyna

W kierunku otwarcia (OPEN):

1. Za mocne sprazyny drzwi szybowych
2. /byt duza masa zamykania drzwi
przystankowych

3. Drzwi szybu ograniczajg ruch drzwi
kabinowych w kierunku ZAMKNIETE

3. Zatrzask ponownie otwiera drzwi za
POMOCa sprezyny.

4. Drzwi szybu ograniczajg przesuw drzwi
kabiny

5. Mechaniczne zaktocenie toru jazdy w
obszarze koncowym

Rozwigzanie

1. Poluzuj sprezyny jesli mozliwe
2. Zwieksz sity trzymajgce (parametr C)
3. Dostosuj ograniczniki koncowe do



najszybszych drzwi kabiny | ponownie ucz
przez P9

/wieksz zasieg przechwytywania (BB i BE)

Uwaga: w starszych napedach poluzuyj
pasek i lekko obroc¢ silnik, aby szczotki
weglowe znalazty sie w innym miejscu.



10.5 Drzwi zatrzymuja sie podczas jazdy

Przyczyna

1. Po zaniku napiecia (pradu) drzwi
poruszajg sie wolniegj. Jesli sterownik windy
wysyta sygnaty w sposob kontrolowany
CzasoOwo0, moze to oznaczac, ze sygnat nie
jest obecny na tyle dtugo, aby catkowicie
otworzyC drzwi.

Rozwigzanie

1. Zwieksz czasy w sterowaniu winda lub,
jesli to mozliwe, podtacz nasze wytgczniki
Krancowe X2.



10.6 Sporadyczna blokada drzwi

Przyczyna

1. Ostabienie silnika, powolnosc

2. Brudna prowadnica

3. Zbyt dtuga sruba wkrecona w
mocowanie silnika moze wcisnac sie w
skrzynie biegow

Rozwigzanie

1. Dokfadnie sprawdz siinik. Moze doszto
do uszkodzenia skrzyni biegow

2. Prowadnice wyczyscic

3. Nawet jesli silnik po odkreceniu znow
zacznie pracowac, to i tak nalezy go
wymienic, poniewaz czesci osprzetu
znajdujg sie w przektadni i zawsze moze
to prowadzi¢ do dalszych blokad.



10.7 Drzwi zawsze blokujg sie w tym
samym miejscu

Przyczyna
Istniejgcy mechanizm blokuje drzwi.

LOsung

Mechanika musi zosta¢ zmodyfikowana,
aby drzwi mozna byto tatwo przesuwac.
Mozna rowniez sprawdziC sprezyny (np.
od drzwi szybowych) lub amortyzatory
blokujgce drzwi.



10.8 Drzwi poruszajg sie zbyt szybko/
trzaskajg w pozycje korncowe
Przyczyna

W kierunku otwarcia AUF (open):

Drzwi majg luz na poftgczeniu miedzy
skrzydtem drzwi a paskiem zebatym, co
powoduje, ze skrzydto drzwi uderza w
ogranicznik koncowy.

w kierunku zamkniecia ZU (close):
Powolna jazda jest za krotka. Skrzydto
drzwi jest zamkniete, a krzywka nadal ma
przez naped z paskiem zebatym dale
droge do przebycia.

Rozwigzanie

Parametr cO podwyzy¢ (cO = powolna jazda
w kierunku otwarcia)

Parametr P7 podwyzyC dopoki skrzydto
drzwi ma krotkg powolng jazde przed
uderzeniem (P8=wolna jazda krotko przed
zamknieciem drzwi)
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